TTY/ Koneosasto
Teknillinen mekaniikka ja optimointi

TME-1100 STATIIKAN PERUSTEET
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3T/TME-1100/S2005
Tapio Salmi

Kuvan teollisuuslaitoksen vesijohdon venttii-
lin vartta tyonnetddn kohtisuoralla vaakasuo-
ralla voimalla F =100N. Varsi OA on pysty-
tasossa. Putkeen vaikuttaa puhdas momentti
M =15Nm kuvan mukaisesti. Midritd voi-
masysteemin yhdistystulos origossa O. Miki
on voimasysteemin yhdistystulos (dynami)
pisteesséd B:(0,0,—50) mm ?

Laske, kuinka suurella vaakasuoralla voimal-
la F saadaan kuvan solmukohta A vedettyd
matkan 50mm sivullepdin, kun oletetaan, et-

td kitka on merkityksetén. K =5,0 kN

Maédritd kavan palkin leikkausvoimarja taivu-
tusmomenttikuvio. Maiéritd taivutusmomen-
tin maksimiarvo ja kohta, jossa se esiintyy.

Kuvan taakka K painaa 500N tasapainotilan-
teessa, jossa laakerin D kitkaliitos on luista-
maisillaan. Laakerikitkan kitkakerroin on 0,25.
Maiéritd vaijerivoima kohdassa A sekd tukire-
aktiot nivelessd E. Muiden nivelten kitkaa ja
rakenneosien painoa ei oteta huomioon. Vi-
kipyordn sdde on 35mm ja akselin D side

10 mm.

KAANNA!



Valitse oheisista vaihtoehdoista se yksi, jota pidét parhaimpana:

Kuvan hammaspyoridsovelluksessa on viintos-
momenttien subhde My /M, =3. Kulma & on

tillsin
(1)  184°
@ 716°
@) 30°
(4)  45°
5)  60°
6 26,8°

-- Oikeasta vastauksesta saa +2 pistettd, vidrdstd -1 pisteen ja vastaamattomuudesta nollan.



