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Kuvan sihkoporakonetta ohjataan voimilla
F;=5N ja F,=20N. Voimavektori F, on

xz-tasossa ja Fy xz-tason suuntaisessa tasos-

sa. Laske voimasysteemin kokoamistulos ori-
goon O. Kuvan mitat ovat millimetreja.

Kuvan tasapaksua ja homogeenista palkkia,
jonka massa on 100kg, nostetaan hitaasti. Pal-
kin piissd on pyorit. A ja B. Pydrien painoa
ja kitkaa ei oteta huomioon. Laske tukireak-
tio pyorddn A ja voima P, kun tasapainotilan-
teessa palkin oikea pdd B on noussut 3m.
AC=6m, CB=2m

Maéidritd kuvan ristikolla vahvistetun palkin
ristikon sauvavoimat. Omaa painoa ja nivel-
ten kitkaa ei oteta huomioon.

Kuvan varsi-hihna-systeemilld tartutaan put-
keen vahingoittamatta putken pintaa. Putki on
kiinni rungossa. Midritd pienin mahdollinen
yhteinen kitkakerroin hihnan ja putken vililld
tai varren ja hihnan vililld kohdassa A, joilla
kitkaliitokset vield juuri ja juuri pitdvit. Tasa-
painotilanteessa 6 =65°. a =250 mm
r=38mm

KAANNA!



Valitse seuraavista vaihtoehdoista se yksi, jota pidit parhaimpana;:
hyperstaattisella mekaniikan ongelmalla tarkoitetaan siti, ettd

(1) tehtdvid voidaan ratkaista laskematta tukireaktioita,

(2) jdykén kappaleen tasapainoehdot riittévét tehtévén ratkaisemiseen,
(3) systeemi on riittiméttomasti tuettu,

(4) jayksn kappaleen tasapainoehdot eivit riitd ongelman ratkaisemiseen,

Oikeasta vastauksesta saa +2 pistettd, vddrdstd -1 pisteen ja vastaamattomuudesta nollan.



